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MHS400 smart Montage- und Bedienungsanleitung

1. Allgemeine Informationen

Lesen Sie bitte vor Inbetriecbnahme des Hebe-Schiebe-Systems MHS400 smart diese Montage- und
Bedienungsanleitung sorgfaltig durch.

1.1 Zielgruppe dieser Dokumentation

Diese Dokumentation richtet sich an Fachbetriebe und Endanwender.

Alle hierin beschriebenen Hinweise zur Montage, Inbetriebnahme und Reparatur dirfen ausschlieBlich durch
Elektrofachkrafte ausgefihrt werden, die in der Montage, Inbetriebnahme sowie Wartung und Instandsetzung von
motorischen Antrieben ausgebildet und geiibt sind.

Alle hierin beschriebenen Hinweise zur Bedienung, Pflege- und Wartung, sowie Beseitigung von Stérungen richten sich
an Fachbetriebe und Endanwender.

Nach erfolgter Montage, ist der Montagebetrieb dazu verpflichtet, die Montage- und Bedienungsanleitung dem
Endanwender auszuhéndigen und beim Anwender/Gebéudeeigner eine Einweisung vorzunehmen.

1.2 BestimmungsgemadéBer Gebrauch

Das MHS400 smart-System &ffnet und schlieBt elektromotorisch Fenster bzw. Fenstertiiren mit Hebe-Schiebe-Beschlag
(z. B. PORTAL HS).

Das MHS400 smart-System ist standardmé&Big nicht fir den Einsatz in Schwimmbédern und / oder Feuchtréumen
geeignet. Sonderanfertigungen sind nur auf Anfrage und Priffung durch SIEGENIA méglich und zuldssig.

Betreiben Sie den MHS400 smart nur mit Beschlagteilen und Originalzubeh&r von SIEGENIA (Beschlége von
Fremdherstellern auf Anfrage).

Der Schiebeantrieb SA muss fir Wartungs- und Service-Arbeiten stets zugénglich und demontierbar sein (z. B.
Gardinenstangen, Lampen, Deckenverkleidungen, Rolladenkésten o. &. diirfen die Demontage nicht behindern).

Die Hinweise der ASR A 1.6, VFF-Merkblatt KB.O1 und die EN 12453 fiir kraftbetétigte Fenster, Téren und Tore sind zu
beachten!

Bei Einsatz im gewerblichen Bereich sind die Sicherheitsvorschriften der Unfallversicherer zusétzlich zu beriicksichtigen.

Nach erfolgter Montage des MHS400 smart muss bei der ersten Inbetriebnahme eine Referenzfahrt und eine
Vermessungs- und Einlernfahrt durchgefishrt werden.

1.3 Nicht bestimmungsgeméBer Gebrauch

Mit dem Hebe-Schiebe-System MHS400 smart ausgestattete Hebe-Schiebe-Elemente diirfen nicht als Fluchttiir im
Brandfall benutzt werden!

Samtliche, nicht der bestimmungsgemdfen Verwendung entsprechende Anwendungen und Einsatzfélle sowie alle nicht
ausdriicklich von SIEGENIA erlaubten Anpassungen oder Anderungen am Produkt und allen dazugehérigen Bauteilen
und Komponenten sind ausdriicklich verboten. Bei Nichteinhaltung dieser Bestimmung Gbernimmt SIEGENIA keinerlei
Haftung fiir Schdden an Personen oder Material.

1.4 MaBangaben

Alle MafBe in dieser Dokumentation sind in mm angegeben.
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Montage- und Bedienungsanleitung MHS400 smart

2. Sicherheitshinweise

Verletzungs- und Lebensgefahr. Elekiromotorisch angetriebene Anlagen kénnen Hénde, Arme,
Beine und FiiBe ein- und abquetschen.

Es dirfen sich keine Kérperteile oder Gegenstéinde im Scher- und Verschlussbereich der Anlage befinden.

Achten Sie besonders beim Absenken der Hebe-Schiebe-Elemente darauf, das sich keine Kérperteile oder Gegenstéinde
unter dem Hebe-Schiebefligel befinden.

Lassen Sie keine Kinder am Hebe-Schiebe-Element unbeaufsichtigt.

Verletzungs- und Lebensgefahr durch elekirischen Schlag oder Feuer. Elekiromotorisch
angetriebene Anlagen kénnen durch Uberhitzung Feuer auslésen.

Stecken Sie den Euro-Netzstecker des serienméfBigen Anschlusskabels nur in eine geeignete Steckdose des 230 V
Wechselstromnetzes.

Notwendige Arbeiten am 230 V Wechselstromnetz, disrfen nur von einer Elektrofachkraft durchgefishrt werden.
Beachten Sie die aktuellen VDE-Bestimmungen (z. B. VDE 0100).

Halten Sie bei allen Arbeiten am Spannungs- bzw. Hausinstallationsnetz die entsprechenden lénderspezifischen
Vorschriften strikt ein.

Bei bauseitiger Verlegung des Netzkabels ist eine allpolige Sicherheitstrennung erforderlich, da das Netzteil keinen
eigenen Netzirennschalter hat.

Die Unterputz-Netzzuleitungen zum Hebe-Schiebe-System MHS400 smart sind in Abzweigdosen zu verklemmen. Diese
Abzweigdosen sind fir die Wartung frei zugénglich zu halten.

Achten Sie beim Reinigen des Hebe-Schiebe-Fligels und der Antriebe immer darauf, dass keine Flussigkeit ins
Gerdteinnere des Hebe-Schiebe-System MHS400 smart gelangt, damit die Elektronik nicht beschadigt wird.

Lassen Sie das Gerdt im Fehlerfall nur von einer Fachkraft iberprifen.

Verletzungsgefahr durch herabfallende Gegenstdnde.

Bitte stellen bzw. legen Sie keine Gegensténde auf dem MHS400 smart ab.

Gefahr durch Fremdangriffe auf SIEGENIA WLAN Gerdéte! Um lhr System gegen Fremdangriffe zu
schiitzen, beachten Sie bitte folgende Hinweise:

* Jedes SIEGENIA WLAN Gerét wird durch zwei Passwérter geschitzt (User und Administrator). Diese Passwérter sollten

08.2018

Sie unbedingt nach Ersteinrichtung éndern und keinesfalls im Auslieferzustand belassen.
Sind die SIEGENIA WLAN Gerdte in hr Heim-WLAN eingebunden, muss dieses verschlisselt betrieben werden.

Bitte wahlen Sie sichere Passwérter, bestehend aus Klein- und GroBbuchstaben, Zahlen und Sonderzeichen.

SIEGENIA 5
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Montage- und Bedienungsanleitung

3. Gerdatefunktionen

3.1 Allgemeine Produkibeschreibung

Der MHS400 smart ist ein motorisches Hebe-Schiebe-System zum automatischen Ver- und Entriegeln und Verfahren von

Hebe-Schiebe-Fligeln (Hebe-Schiebe-Elemente Schema A und C).

Der MHS400 smart kann per Tablet oder Smartphone angesteuert werden und bietet iiber die SIEGENIA Comfort App
zusdtzliche Gerdtefunktionen. Bitte beachten Sie hierzu die beiliegende Schnellstartanleitung (H47.MOTSO05DE).

Der Schiebeantrieb SA verfiigt iiber eine elektronische Sicherheitsabschaltung (siehe , 3.3 Hinweise zur
Sicherheitsabschaltung und Einklemmschutz” auf Seite 7).

Um die Sicherheit im Bereich des Durchganges weiter zu erhéhen, bietet der Schiebeantrieb SA mit Terminalplatine die
Méglichkeit einen Lichtvorhang zu integrieren. Wird ein Hindernis in den Fahrweg des Hebe-Schiebe-Fligels
eingebracht, so wird der Hebe-Schiebe-Fligel sofort angehalten.

Bei Stromausfall kann der MHS400 smart per Notbedienhebel manuell bedient werden.
Der Hebe-Schiebe-Fligel kann in eine frei programmierte Zwischenstellung gefahren werden (Zwischenstopp).

Der Hebe-Schiebe-Fligel kann in eine gesicherte Spaltliftungsposition fahren (nur bei PORTAL-HS).

3.2 Ansteuerung

Das MHS400 smart System bietet folgende Mé&glichkeiten zur Ansteuerung:

Funktion Endposition des Taster am SIEGENIA Infrarot-Fern- bauseitiger
Hebe-Schiebe-Fligel Hebeantrieb Comfort App | bedienung Taster
(optionales
Zubehér)
Referenzfahrt geschlossen und verriegelt - - -

Vermessungs- und
Einlernfahrt

geschlossen und verriegelt

AN AN

Offnen entriegelt und gedfinet v
SchlieBen geschlossen - -
Verriegeln geschlossen und verriegelt v

Zwischenstopp

frei wahlbare, begrenzte
Offnungsweite

AR

A UANANE NASAYAN

Spaltlisftung - -
- - Spaltliftungsposition

10-Min.Spaltlisftung (verriegeltim Riegek v -

Timer-Spaltliftung | bolzen/Riegelteil)

(0-60 min.) - - -

Offnen bis zur entriegelt und voll gedffnet W, W,

Endposition (bis Anschlag) h B

SIEGENIA
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Montage- und Bedienungsanleitung MHS400 smart

3.3 Hinweise zur Sicherheitsabschaltung und Einklemmschutz

Allgemeine Hinweise zur Sicherheitsabschaltung

Sobald der Schiebeweg eines Hebe-Schiebe-Fligels blockiert wird (z. B. durch Festhalten oder Hindernisse) stoppt der
angesteuerte Hebe-Schiebe-Fligel, fahrt fir ca. 4 Sek. in die Gegenrichtung und hélt dann endgiiltig an (siehe Abb. unten).

Um die Sicherheit im Bereich der hinteren Scherkanten zwischen Hebe-Schiebe-Fligel und Hebe-Schiebe-Blendrahmen zu

erhdhen, fahrt der Hebe-Schiebe-Fligel im elektromotorischen Normalbetrieb nur bis zu einer definierten Offnungsposition.

Hebe-Schiebe-Fligel fahrt ... ... trifft auf ein Hindernis und stoppt... .. f&hrt dann fir ca. 4 Sek. in
Gegenrichtung und hélt an

B » = » i
=

Sicherheitsabschaltung bei Ausstattung mit Lichtvorhang

Bei Anforderungen zusétzlicher Sicherheit muss die optionale Terminalplatine bestellt werden. Zur Vermeidung von Verlet-
zungen und Beschadigungen wird die Sicherheitsabschaltung mit einem sofortigen Stopp des Hebe-Schiebefligels ausge-
fihrt. Bei Ausstattung mit Lichtvorhang wird der Hebe-Schiebe-Fliigel vollsténdig bis zu seinem Anschlag gedffnet.

Hebe-Schiebe-Fligel fahrt ... ... ein Objekt bewegt sich in den Sicherheitsbereich... Hebe-Schiebe-Fligel stoppt

(srop

=)

ol » Ll ’

3.4 LED-Anzeige

Die LED ist am unteren Rand des Schiebeantriebs SA angebracht. Beachten Sie bitte die Leuchtanzeigen der LED. Die
folgende Tabelle zeigt die verschiedenen Anzeigen und deren Bedeutung:

Funktion und Bedeutung LED

Systemtest blinkt gelb oder im Wechsel rot/griin
Einlernen blinkt rot

Verfahren in Richtung ,Offnen-Position daverhaft griin

Verfahren in Richtung , SchlieBen/Verriegeln“-Position dauerhaft rot

10-Min.-Spaltlisftung (Timer l&uft) blinkt griin

Spaltliftung (ohne Timer) aus

Zwischenstopp (begrenzte Offnungsweite) aus

Verriegelt aus

nach Stromausfall blinkt rot

08.2018 SIEGENIA 7



MHS400 smart

Montage- und Bedienungsanleitung

4. Lieferumfang

Stickzahl | GréBe je Schiebeantrieb Anwendungsbereich | Farbe
MHS400 smart in mm
Schema A, Gréf3e 1 (je ein Schiebeantrieb links oder rechts) 2144 - 2794
Schema A, Gréf3e 2 (je ein Schiebeantrieb links oder rechts) 2795 - 4099
Schema A, Gréf3e 3 (je ein Schiebeantrieb links oder rechts) 4100 - 6666 weiBl RAL 9003
Schema C, Gréf3e 1 (je ein Schiebeantrieb links und rechts) 4284 - 5584 siloer RAL 9006
Schema C, Gréf3e 2 (je ein Schiebeantrieb links und rechts) 5585 -8194
Schema C, Gréf3e 3 (je ein Schiebeantrieb links und rechts) 8195 -13328
Stisckzahl
Pos. | Schema | Inhalt Karton Schiebeantrieb SA Ausfihrung
A| C
la 1 - | Schema A - Schiebeantrieb SA
inkl. 24 V Netzteil
b | - | 2 | Schema C-Schiebeantrieb SA
2 1 2 | Mitnehmer fir Schiebeantrieb SA
3 1 2 | Mitnehmersockel fir Hebe-Schiebe-Fligel oben
4 1 2 | Unterlegplatte (je Profilsystem 2,5 /5 /8 / 10 mm dick) | fir Mitnehmer am Hebe-Schiebe-Fligel oben
5 1 2 | Abdeckkappe M fir Mitnehmer
1 1| Abdeckprofil SA
6 fir Schiebeantrieb SA
- | 2 | Abdeckprofil SA mit Profilverbinder
7 1 1 | Abdeckkappe SA links fir Abdeckprofil SA
8 1 1 | Abdeckkappe SA rechts fir Abdeckprofil SA
9 1 2 | Fligelkabel (Flachbandkabel, 6 adrig) for Schiebeantrieb SA
10 | 12 | 24 | Kabelhalter klips- und anschraubbar
11 1 1 | Netzanschlusskabel mit Euro-Netzstecker am Schiebeantrieb SA, Kabelléinge 5 m
12 | 1 1| Terminalplatine (optional) fir Anschluss Lichtvorhang*
13 |1 1 | Montage- und Bedienungsanleitung

*z. B. wenn das Ergebnis der Risikoanalyse einen Lichtvorhang erfordert

Pos. | Stick | Inhalt Karton Hebeantrieb HA Ausfihrung

14 | 1 2 | Hebeantrieb HA

15 | 1 2 | Befestigungsplatte HA fir Hebeantrieb HA

16 | 1 2 | Abdeckkappe HA oben fir Hebeantrieb HA

17 | 1 2 | Abdeckkappe HA unten fir Hebeantrieb HA
Befestigungsschrauben M5 x 10 mm ; . .

18 | 4| 8 (inkl. Unterlegscheiben) fir Befestigungsplatte Hebeantrieb HA
Befestigungsschrauben M4 x 25 mm .

19 | 2| 4 (inkl. Unferlegscheiben) fir Abdeckkappe HA oben
Befestigungsschraube M5 x 19 mm .

20 | 1 2 it Vierkantmutter M3 fir Abdeckkappe HA unten

21 1 1 | Notbedienhebel Innensechskantschlissel SW 8

SIEGENIA

08.2018



Montage- und Bedienungsanleitung MHS400 smart

4.1 Bauteil- und Zubehor Ubersicht

DF IVE 13
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MHS400 smart Montage- und Bedienungsanleitung

5. Anwendungsbereich

Schema A Schema C
Rahmeninnenbreite (RIB) Gréfie 1 2144 mm - 2794 mm 4284 mm - 5584 mm'
Rahmeninnenbreite (RIB) Grofe 2 2795 mm - 4099 mm 5585 mm - 8194 mm'
Rahmeninnenbreite (RIB) Grofle 3 4100 mm - 6666 mm 8195 mm - 13328 mm'
Fligelhshe? (Standard bei PORTAL HS) 1175 mm - 2675 mm 1175 mm - 2675 mm
Fligelgewicht PORTAL HS 200 max. 200 kg max. 200 kg
Fligelgewicht PORTAL HS 300 max. 300 kg max. 300 kg
Fligelgewicht PORTAL HS 400 max. 400 kg max. 400 kg
max. zul@ssiges Fligelgewicht fir MHS400 smart max. 400 kg max. 400 kg
Dornmaf} (Getriebe) PORTAL HS 200 27,5 mm 27,5 mm
Dornmaf} (Getriebe) PORTAL HS 300 37,5 mm 37,5 mm

e Schiebeantrieb = RIB/2

2 bei abweichender Fligelhdhe (auf Anfrage), Sonderkabellénge beachten!

MaB-Sizze -Schema A

RIB (mit Uberdeckung gemessen)’

= P =

JT
|

Schiebeantrieb SA

..

abweichende Haubenlénge (auf Wunsch)

MaB-Skizze - Schema C

RIB (mit Uberdeckung gemessen)’

A

Y

bl Maf3 1 = Rahmeninnenkante L Maf 2 = Rahmeninnenkante Cabel
Gl‘:f; bis Mitte FligelstoBkante bis Mitte FligelstoBkante ave

1 austritt
(wdhlbar) "_' (wahlbar)

_—
Schiebeantrieb SA Schiebeantrieb SA

_ A
y

JI]

/)

abweichende Haubenlénge (auf Wunsch)

1
Y
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Montage- und Bedienungsanleitung MHS400 smart

6. Bauseitige Risiko- und Gefahrenanalyse

Um die Geféhrdungspotentiale, die von einem kraftbetdtigten Fenster ausgehen kénnen, abzuschétzen und diesbeziglich
SchutzmaBnahmen ergreifen zu kdnnen, muss eine Risikobeurteilung bereits in der Planung erstellt werden. Die Risikoanalyse
liefert die erforderlichen Informationen zur Risikobewertung mit deren Hilfe wiederum Entscheidungen iiber die Sicherheit
der Fensterelemente getroffen werden kénnen. Beim MHS400 smart entstehen Quetsch- und Scherstellen am Hebe-Schie-
be-Element. In Abhéngigkeit von der individuellen Objekt- und Nutzungssituation (z. B. bei schutzbedirftigen Personen,
gewerbliche Objekte) istin der Planungsphase eine Risiko- und Gefahrenanalyse geméf VFF Merkblatt KB.OT und aktueller
Maschinenrichtlinie fir die Ausgestaltung der Sicherheitseinrichtungen und Einbausituation durchzufishren.

6.1 Risiko- und Gefahrenanalyse

* beriicksichtigt in der Planungsphase die erforderlichen SchutzmaBnahmen
* st spdtestens vor der Inbetriebnahme durchzufishren

* gibt an, wie am Fenstersystem unter Beriicksichtigung der konkreten Einbausituation und des Nutzerkreises mégliche
Gefahren ausgeschlossen bzw. vermindert werden

* weist auf mdgliche Restrisiken hin

Folgende Punkte sind dabei zu priifen:

o Offentlicher oder nicht 6ffentlicher Bereich (Privat- oder Gewerbeobjekt)

* Einbauort

* Benutzerkreis (Berechtigte, schutzbedirftige oder eingewiesene Personen)
* Besondere bauliche Gegebenheiten

* Artder Zutrittskontrolle

* Anforderungen nach zusétzlicher Sicherheit kénnen mit einem Lichtvorhang sichergestellt werden

6.2 Hinweise zur Montage und Installation

e Verwenden Sie flexible Zuleitungen (ggf. Leerrohre verlegen)
* Bei der Kabelverlegung sind Besch&adigungen durch Quetschung, Biegung und Zug zu vermeiden

* Die Unterputz verlegten Leitungen zum MHS400 smart sind in Abzweigdosen zu verklemmen (Abzweigdosen fir
Wartung frei zugénglich halten)

e Das MHS400 smart-System ist vor Bauschmutz und Feuchtigkeit zu schitzen

* Fir eine ausreichende Befestigung der Beschlagteile ist zu sorgen

* Netzanschluss erst nach mechanischer Funktionsprisfung ausfihren

* Die einschldgigen Verarbeitungsrichtlinien der Profilhersteller sind zu beachten

* Um Personenschdden zu vermeiden, ist es wichtig, die Sicherheitshinweise in dieser Anleitung zu beachten und
entsprechend gut zugéinglich aufzubewahren

6.3 Gewerkekooperationen und Schnittstellen

Im Rahmen der Projektierungsarbeiten muss eine genaue und detaillierte Abstimmung zwischen den verschiedenen Gewer-
ken erfolgen. Bei Anschluss von SIEGENIA Komponenten an Fremdanlagen oder Vermischung von SIEGENIA Produkten mit
Teilen anderer Hersteller (z. B. Antriebe und Steuerungen) muss im Vorfeld von autorisiertem Fachpersonal die technische
Kompatibilitdt gepriift werden. Fiir den Datenabgleich sind die technischen Datenblétter und die aktuellen Montage- und
Bedienungsanleitungen den beteiligten Gewerken frihzeitig auszuhéndigen.

08.2018 SIEGENIA 1



MHS400 smart Montage- und Bedienungsanleitung

7. Montage

7.1 Montagevoraussetzungen

Allgemeine Hinweise zur Montage

* Die nachfolgende Montagebeschreibung ist eine Empfehlung von SIEGENIA und beschreibt die wichtigsten
Montageschritte. Der genaue Ablauf der Montage héngt u. a. vom eingesetzten HS-Element, vom Produktionsprozess
und den Einrichtungen des Fensterherstellers ab.

* Spezielle Montageschnitte zum Einbau des MHS400 smart finden Sie in unserem Downloadportal:

downloads.siegenia.com/de /00007 /index.html

Bendtigtes Werkzeug (nicht im Lieferumfang)

e Bohrmaschine

e @3mm, &7 mm, D 10mm, D 15 mm Holz- oder Metallbohrer
e Kreuzschlitzschraubendreher (Gréfie 2)

* 1 Schrauber Bit, 20 mm lang

* 2 Schraubzwingen

e Gliedermaf3stab

e Oberfrase (bei Holz-Elementen)

* 2 bis 4 Montagebdcke

* Empfehlung: Fir eine einfache und genaue Positionierung bzw. Befestigung des Mitnehmers am Hebe-Schiebe-Fligel
empfiehlt SIEGENIA die Bohrlehre Mitnehmer (siehe Zubehér, Seite 53) einzusetzen.

Benétigtes Material (nicht im Lieferumfang)

Schrauben Stiickzahl (je nach RIB)

Schema fur Bauteil
fir Holz- und Kunststoffelemente | fiir Aluminiumelemente A C
Fensterbauschraube Flow-Drill-Schraube 10-25 20-50 | Schiebeantrieb SA*
St4,1 x38 mm M4 x 18 mm 2 4 Mitnehmer
Fensterbauschraube Flow-Drill-Schraube 4-6 8-12 Befestigungsplatte HA
St4,1x 19 mm M4 x 18 mm 6 12 Kabelhalter

Hinweis: Alle Schraubpunkte mit @ 3 mm vorbohren. Die Befestigungsschrauben bei Kunststoffelementen missen
ausreichend lang dimensioniert sein, um tief genug in das Armierungsmaterial einzudringen und damit einen
ausreichenden Halt zu gewdhrleisten. Materialien zum Unterfiittern des Schiebeantriebs SA (z. B. PVC-Platten) bei
bestimmten HS-Profilsystemen sind bauseits zu stellen.

12 SIEGENIA 08.2018
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Montage- und Bedienungsanleitung MHS400 smart

A WARNUNG Gefahr von mechanischen Defekten wenn das MHS400 smart System

>

unmontiert in Betrieb genommen wird.

MHS400 smart erst montieren, dann in Betrieb nehmen!

Anforderungen an das HS-Element

Das HS-Element darf nicht verzogen sein.
Das HS-Element muss lotrecht in die Laibung eingebaut sein.

Die Bodenschwelle muss — insbesondere bei breiten bzw. schweren HS-Elementen (z. B. 400 kg) —fachgerecht und
ausreichend unterfiittert sein.

Die Verschiebekraft darf nicht > 60 N sein.

Um die Quetschgefahr fir das Verbindungskabel in der Fligelnut zu vermeiden, muss der Riegelbolzen bzw. das
Riegelteil fir die Spaltliftung immer an der Verschlussseite unten eingesetzt werden (siehe dazu auch die aktuellen
Anschlaganleitungen).

Der Hebe-Schiebe-Fligel muss gleichméBig in die Riegelbolzen bzw. Riegelteile einschlieBen.

Die sachgemdfe Kabelverlegung im Hebe-Schiebe-Fliigel muss vor der Montage gepriift werden. Der Hebe-Schiebe-
Fligel muss fir eine optimale Kabelfihrung in der Beschlagnut vorbereitet sein.

Bei Schema A muss die verdeckte Netzkabelfiihrung immer verschlussseitig am oberen waagerechten HS-Blendrahmen
vorgesehen werden.

Bei Schema C kann die verdeckte Netzkabelfihrung wahlweise links oder rechts auBen am HS-Blendrahmen vorgesehen
werden.

Anforderungen an den Beschlag

Detaillierte Beschlagangaben zu Anwendungsbereichen und Fligelgewichten entnehmen Sie bitte den jeweils giiltigen
Anschlaganleitungen (z. B. Anschlaganleitung PORTAL HS 200, PORTAL HS 300 oder PORTAL HS 400).

Der Beschlag muss leichtgdngig schaltbar sein (uneingeschrankte Funktionsféhigkeit), das maximale Drehmoment am
Hebel darf 25 Nm nicht Gberschreiten.

Anforderungen an den Antrieb

A WARNUNG Gefahr von mechanischen Defekten wenn das MHS400 smart System bei

schwergéngigen Hebe-Schiebe-Elementen in Betrieb genommen wird.

> MHS400 smart nur dann in Betrieb nehmen, wenn die Leichtgéingigkeit des Hebe-Schiebe-Elements sichergestellt ist!
* Das MHS400 smart System ist nicht als Verriegelungseinheit nach ENV 1627-1630 geprift.
08.2018 SIEGENIA 13



MHS400 smart Montage- und Bedienungsanleitung

7.2 Hinweise zur Netzkabelverlegung

Wichtige Hinweise zur Sicherheit und Montage

Die Netzkabelfishrung héingt von der jeweiligen Obijektsituation ab. Es gibt zwei Montagevarianten:

Montagevariante 1 — aufliegende Netzkabelverlegung

Das MHS400 smart System wird serienméiBBig mit einem Netzkabel ausgeliefert. Der Kabelaustritt bei Schema A befindet
sich immer verschlussseitig oben am Schiebeantrieb SA (Abb. 1), bei Schema C kann er sich wahlweise links oder rechts
auBen am Schiebeantrieb SA befinden. Fiir den Kabelaustritt muss eine Ausklinkung an der Abdeckkappe SA des Abdeck-
profils SA vorgenommen werden (siehe Abb. 2). Eine geeignete Netzsteckdose muss sich in der Néhe des Kabelaustritts
befinden. Empfehlenswert ist das Verlegen des Netzkabels in einem geeigneten Installationskanal.

® S il [
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Montagevariante 2 — verdecktliegende Netzkabelverlegung

Die bauseitige Unterputz Verlegung des Netzkabels zum Schiebeantrieb SA und der Anschluss des Schiebeantriebs SA (bei
Schema A im Netzteil, bei Schema C in der 5poligen Buchse) muss von einer qualifizierten Elektrofachkraft vorgenommen
werden. Bei der Netzkabelverlegung fir noch nicht eingebaute HS-Elemente (z. B. Neubau und Renovierung) wird ein
bauseitiges, flexibles Kabel (5 x 1,5 mm?, inkl. Anschluss) fir Taster (nicht im Lieferumfang) verdeckt durch den oberen

HS-Blendrahmen gefiihrt (Abb. 3).

®

S S AN A L1 |

Dazu missen Bohrungen fiir den Kabelein- und -austritt (jeweils ca. & 10 mm) ausgefihrt werden — Abstand Bohrmitte zur
Rahmeninnenkante betréigt 7 mm (Abb. 4). Bei bauseitiger Verlegung des verdeckten Netzkabels ist eine allpolige Sicher-
heitstrennung erforderlich. Das abisolierte Ende des Netzkabels muss innerhalb des Netzteilgehduses (Schema A) bzw. der
5poligen Buchse (Schema C) befinden. Der Anschluss an den Schiebeantrieb erfolgt gem&fB der Anschlusspléne. Im
Montagewinkel des Schiebeantrieb SA ist eine ausreichende Aussparung fir den Kabelaustritt am HS-Blendrahmenprofil fiir
Schema A vorhanden (Abb. 5). Am Montagewinkel fir Schema C ist keine Aussparung fir den Kabelaustritt vorhanden
(Abb. 6). Die verdeckte Netzkabelverlegung erfolgt durch die verschlussseitige Rahmenoberkante zum Schiebeantrieb SA

Tom g

HS-Blendrahmenunterkante (ohne Uberdeckung)

<

Rahmen-

MaB Y = 15 mm bei Holz- und Kunststoffelementen
nnenkante

MaB'Y = mittig zur Hohlkammer bei Aluminiumelementen

Netzkabelaustritt @ 10 mm
(bohren und entgraten)

Netzkabelaustritt @ 10 mm
(bohren und entgraten)

Aussparung im
Montagewinkel

Netzkabel- /

eintrit

210 mm

Netzkabel-
eintritt

@10 mm
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7.3 Bohrungen am Hebe-Schiebe-Fligel

7.3.1 Positionierung und Einstellung der Bohrlehre Mitnehmer (Zubehér)

Bohrlehre am Hebe-Schiebe-Fligel oben waagerecht anlegen (Abb. 1), vorhandene Fligeldichtungen missen vorher
entfernt werden. Bohrlehre gemdf} BemaBBung positionieren und einstellen (Abb. 2).

Bohrungen fiir den Mitnehmer oben waagerecht ausfiihren — Bohrungsdurchmesser beachten (Abb. 3).

® [ -

Jonk: |
=g

Bohrishre Mitnshmer MHS400 GABBOO10

Anlege-und BohrmaBé for Bohrungen des Mitnehmers am
Hebe-Schiebe-Fligel (Abb. Holzprofil DIN links - DIN rechts spiegelbildlich)

- (416) _
@ [ 300 o Einstellmaf3 X

I —
— —

—r—= S—

: U
Kabeldurchlass @ 15 | L

I

I

| L } I}

| O 720

Tragzapfen : /

|

|

|

i

Mitnehmersockel @ 7

Schraublécher @ 3

10,5

Bohrung @ 3
fir Befestigungsschrauben

‘\% des Mitnehmers
N\

<
Bohrung @ 7 \

fir Tragzapfen des % Bohrung @ 15
Mitnehmersockels fir Kabeldurchlass

Achtung: Beachten Sie unbedingt das Einstellmaf3 X (Abb. 2) fir die richtige Positionierung des Mitnehmers am Hebe-
Schiebe-Fligel. Das richtige EinstellmaB X fir die jeweiligen HS-Profilsysteme finden Sie in den Montageschnitten zum
Einbau des MHS400 smart in unserem Downloadportal:

downloads.siegenia.com/de /00007 /index.html
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7.3.2 Durchgangsbohrung fiir die Kabelfihrung im Hebe-Schiebe-Fliigel

Bei Holzelementen ist eine Durchgangsbohrung (@ 15 mm) fir die Kabelfihrung in der Fliigelnut an der oberen verschluss-
seitigen Fligelecke des Hebe-Schiebe-Fliigels erforderlich. Dazu wird mit einem 180 mm langen Bohrer @ 10 mm vorge-

bohrt anschlieBend auf @ 15 mm nachgebohrt (Abb. 5 und 6).

Fir die Durchgangsbohrung kann die Bohrlehre Durchgangsbohrung (siehe Abb. 6) eingesetzt werden

(siehe Zubehor Seite 53).

Bei HS-Kunststoff- und Aluminiumprofilen ist eine Durchgangsbohrung nicht notwendig. Falls erforderlich, kann die Gleiterauf-
lage so bearbeitet werden, das die Kabelfihrung erméglicht wird

® I — o

Bohrmaf3e Durchgangsbohrung am Hebe-Schiebe-Fligel
(Abb. Holzprofil DIN links - DIN rechts spiegelbildlich)

@ Durchgangsbohrung @ 15 (fir Kabeldurchlass)
O
FEVHS

@ Bohrlehre

Durchgangsbohrung

Bohrer 180 mm lang &
@ 10 vorbohren und ,‘
LA

auf @ 15 nachbohren ”
4

L‘\

/A
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7.3.3 Bohrungen Hebeantrieb HA und Kabeldurchlass

Bohrungen an der Verschlussseite des Hebe-Schiebe-Fligels fir den Vierkant des Hebeantriebs HA und die Kabeldurchfiih-
rung ausfihren. Es gibt zwei Varianten fir die Ausfishrung. Befestigungsplatte HA ist als Bohrschablone zu verwenden.

Variante A — vorhandene Getriebeausfrésung (z. B. im nachzuristenden HS-Element)

@ Alle MaBBe in mm @ 15 seitlicher Kabeldurchlass ‘ . @ 15 vorderer Kabeldurchlass

l

®

A

o

120
30

70

-

Giriffsitz

@ 200 Fraser

1. Hebeantrieb HA mit der Befestigungsplatte HA zusammenstecken (nicht verschrauben)

2. Vierkant der Antriebseinheit in die Vierkantaufnahme des HS-Beschlaggetriebes einstecken und am Hebe-Schiebe-Fligel
ausrichten (Abb. 1)

3. AuBenkanten der Befestigungsplatte HA anzeichnen (Abb. 2)

4. Hebeantrieb HA von der Befestigungsplatte HA abziehen

5. Kontur und Bohrungen der Befestigungsplatte HA zum Anreif3en und Bohren verwenden.

6. Befestigungsplatte HA ggf. als Bohrschablone festklemmen und mit 2 geeigneten Schrauben befestigen.

7. HS-Beschlaggetriebe ausbauen.

8. Vorderen und seitlichen Kabeldurchlass (& 15 mm) bohren (Abb. 3).

OTN= 7 @M= @M=

Hebeantrieb HA @15 mm

immer aufrecht seitlicher Kabeldurchlass o e

montieren in der Beschlagnut Q) R:\
R [
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MHS400 smart

Variante B — verléngerte Getriebeausfrésung am neuen HS-Element

Alle Mafie in mm

1. Hebeantrieb HA mit der Befestigungsplatte HA zusammenstecken (nicht verschrauben)

N

© N O O~ w

I

08.2018

[\

s I RE
ol |1
P
+ | [=

.g |

£ |

@ 200 Fraser

Ti j -,—— | @ 15 vorderer Kabeldurchlass

Vierkant der Antriebseinheit in die Vierkantaufnahme des HS-Beschlaggetriebes einstecken und am Hebe-Schiebe-Fliigel

ausrichten (Abb. 1)

AuBenkanten der Befestigungsplatte HA anzeichnen (Abb. 2).

Hebeantrieb HA von der Befestigungsplatte HA abziehen.

Kontur und Bohrungen der Befestigungsplatte HA zum Anreiflen und Bohren verwenden.

Befestigungsplatte HA ggf. als Bohrschablone festklemmen und mit 2 geeigneten Schrauben befestigen.

HS-Beschlaggetriebe ausbauen.
Vorderen Kabeldurchlass (& 15 mm) bohren (Abb. 3).

AT

Hebeantrieb HA
immer aufrecht
montieren

SIEGENIA

A
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7.4 Kabelverlegung im Hebe-Schiebe-Fligel

20

7.4.1 Kabelverlegung in der Beschlagnut (Verschlussseite Hebe-Schiebe-Fliigel)

Um Beschadigungen am Kabel (Flachbandkabel, 6adrig) im Hebe-Schiebe-Fliigel zu vermeiden, missen folgende Hinweise
unbedingt beachtet werden:

* Kabel muss frei von beweglichen Teilen sein und darf nicht eingeklemmt sein.
¢ Scharfe Kanten, insbesondere bei Aluminium-Elementen sind zu entgraten.
* Der Riegelbolzen bzw. das Riegelteil fir die Spaltliftung muss grundsétzlich unten eingebaut sein.

Bei neuen HS-Elementen kann das Kabel durch den Glasfalz gefihrt werden. Bei Einbau einer Getriebeverléngerung mit
Kupplungsstiick fir Fligelhdhen gréfer 2700 mm muss das Kabel durch den Glasfalz gefihrt werden.

Kabelverlegung bei Holz-Elementen

Das 6adrige Flachbandkabel (Lieferumfang) mit den Kabelhaltern im HS-Beschlaggetriebe und in der oberen Fligelnut des
Hebe-Schiebe-Fliigels fixieren. Die mitgelieferten Kabelhalter lassen sich zu diesem Zweck in das HS-Beschlaggetriebe
einklipsen bzw. in der Beschlagnut mit geeigneten Fensterbauschrauben befestigen. Die Kabelhalter missen jeweils mit den
Schraubléchern und dem Riegelbolzen fluchten (Abb. 1).

Kabelverlegung bei Kunststoff- und Aluminium-Elementen

Nur bei Kunststoff- und Aluminium-Elementen werden Distanzstiicke verwendet. Die Kabelhalter miissen jeweils beidseitig
ober- und unterhalb der Distanzstiicke gesetzt werden (Abb. 2).

Montagereihenfolge

1. Kabelhalter in HS-Beschlaggetriebe einklipsen (Abb. 1 und 2).
2. Das 6adrige Flachbandkabel in je 3-Adern aufteilen und in die Kabelhalter driicken (Abb. 3).

HS-Beschlaggetriebe in Holz-Elementen HS-Beschlaggetriebe in KF-und
@ ohne Distanzstiicke @ Aluminium-Elementen mit
Distanzstiicke
Anzahl Schraublécher

+ Anzahl Riegelbolzen/Riegelteile

+

Anzahl Distanzstiicke
Anzahl Kabelhalter

= Anzahl Kabelhalter

Distanzstiick
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3. Kabel durch die Kabelaustrittsbohrung (& 15 mm) in Beschlagnut des Hebe-Schiebe-Fligels fihren (Abb. 4 und 5). Fisr
ein problemloses Anschlie3en des Hebeantriebs HA ist eine Kabeliberlénge von ™ 140 mm unbedingt erforderlich
(Abb. 5). Kabel im Getriebestulp nach oben in die obere Fligelnut fihren. Ausreichend mit Kabelhaltern fixieren

4. Bei Holzelementen wird das Kabel durch die Durchgangsbohrung (& 15 mm) gefihrt (Abb. 6)

5. Bei Kunststoff- und Aluminium-Elementen wird das Kabel — falls erforderlich — neben der Gleiterauflage in die obere
Fligelnut gefihrt. Bei Bedarf muss die Gleiterauflage entsprechend nachgearbeitet werden

6. HS-Beschlaggetriebe in die Beschlagnut einlegen und festschrauben (Abb. 7) — Kabel nicht quetschen

Referenzpunkt

Schraubloch ...

... fir Kabeliiberlénge
140 mm

»!
i
i
i
i

Anschluss-Stecker fir

Hebeantrieb HA

Kabelaustrittsbohrung
Kabel hier P15 mm
einfhren im HS-Fligelprofil
HS-Beschlaggetriebe

4 Durchgangsbohrung
D @15 mm
HS-Fligelprofil
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7.4.2 Vorbereitung fiir die Kabelverlegung in der oberen Fligelnut
Wichtiger Hinweis: Bei einigen Profilen mit oberer Filhrungsschiene kénnen die Kabelhalter beim Anheben des He-
be-Schiebe-Fligels an der Filhrungsschiene schleifen. Folgende MaBnahmen kénnen das verhindern:

Holz-Elemente

* Bei Holz-Profilen mit Fiihrungsschiene HH 0130-01/-02 kann das Kabel durch den Glasfalz verlegt werden.

* Alternativ kann am waagerechten oberen Fligelholz die Fligelnut 5 mm tiefer gefréist werden.
Die Auflagefléche der Fishrungen darf nicht veréndert werden!

* Bei einer Nachriistung muss das Kabel mit Karosseriescheiben (& 20 mm) und Négeln (max. 30 mm lang) in der oberen
Fligelnut fixiert werden (siehe Abb. 1). Die Négel dirfen dabei die Adern des Kabels nicht beschadigen.

Holz-Element mit Fihrungsschiene HH 0130-01/-02 Nagel (max. 30 mm lang)
® r
|
[ 0
= | Karosseriescheibe (@ 20 mm)
‘ ﬁ\ S
N —— = i&

AN

%

§ Flachbandkabel (6adrig)

- H_H; i

~T | obere Fligelnut

N : ‘

[= 68/92

Kunststoff-Elemente

Bei bestimmten Kunststoff-Profilen (siehe Kapitel 4) missen die Stege des Kabelhalters entfernt werden (z. B. mit einer Zange

0. d., siche Abb. 2)
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7.4.3 Kabelverlegung in der oberen Fligelnut

1. Kabelin der oberen Fliigelnut zur Kabelaustrittsbohrung fishren (Abb. 1 und 2).

Kabel in die Kabeldurchfihrung des Mitnehmersockels einfishren (Abb. 3) und bis auf eine Léinge von 50 mm zuriickzie-
hen (Abb. 5).

Mitnehmersockel und ggf. profilabhdngige Unterlegplatte (Lieferumfang) auf Fligel aufstecken (Abb. 4).

. Kabel mit Kabelhalter in der oberen Fliigelnut fixieren, schlaufen und befestigen (Abb. 6).

Bei Einsatz eines Mittenverschlusses im HS-Beschlag muss ggf. eine ausreichende seitliche Aussparung in der oberen
Fligelnut fir die Kabelfihrung vorgesehen werden

Anschluss-Stecker fir

' Schiebeantrieb SA

08.2018

Unterlegplatte

(profilabhdingig)
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7.5 Montage Hebeantrieb HA

24

7.5.1 Befestigung und Anschluss des Hebeantriebs HA am Hebe-Schiebe-Fliigel
Positionieren und Anschrauben der Befestigungsplatte HA

Variante A — mit auBenliegender Griffmuschel

Bei HS-Elementen mit auBenliegender Griffmuschel (nicht im Lieferumfang) missen die Befestigungsschrauben der Griffmu-
schel (ISO-Gewinde M5) mit der Befestigungsplatte HA verschraubt werden. Falls erforderlich, missen die Befestigungs-
schrauben entsprechend gekiirzt werden.

Hinweis: Befestigungsschrauben gréBer als 1ISO-Gewinde M5 an Griffmuscheln anderer Hersteller kdnnen u. U. die
manuelle Bedienung mit dem Notbedienhebel verhindern. Die Griffmuschel muss dann durch die Deckrosette Si-line auBen
(Mat.-Nr. PHZB- ) ersetzt werden (siehe Produktkatalog PORTAL, 8.1 Hebel-HS).

* Befestigungsplatte HA und Griffmuschel am Hebe-Schiebe-Fliigel positionieren und gemaf3 Bohrbild festschrauben
(Abb. A)

RN °|
— \‘\ 0@?’\ o —Bohrung muss fir Funktion der
2 | ® 2. 2| Notbedienung frei sein!
PN o g
JO T {0
O ISO-Gewinde- | o
Qgi schrauben M5 ol
Q% fir Griffmuschel

Variante B — ohne Griffmuschel (Standard bei neuen HS-Elementen)

Die Anbringung einer auBBenliegenden Griffmuschel ist beim Einsatz des MHS400 smart nicht erforderlich (Abb. B)

_

Do,
N
AN
i N
D ™
i bauschraub
o0, | ©
g °) F.ensTer auschrauben
N (im Lieferumfang)
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7.5.2 Befestigung und E-Anschluss des Hebeantriebs HA am Hebe-Schiebe-Fligel

Anschrauben und E-Anschluss der Antriebseinheit HA

1. Antriebseinheit des Hebeantrieb HA auf Befestigungsplatte HA aufstecken und mit Schrauben M5 x 10 mm inkl.
Unterlegscheiben (im Lieferumfang) befestigen (Abb. 1).

2. Stecker des Flachbandkabels in die Steckerkupplung (auf Platine) der Antriebseinheit einstecken (Abb. 2).
Aufsetzen und Verschrauben der Abdeckkappen HA

3. Die beiden mittleren Schrauben der Antriebseinheit abschrauben anschlieBend die obere Halfte der Abdeckkappe HA
auf die Befestigungsplatte HA aufsetzen und wieder mit den beiden Schrauben an der Antriebseinheit vorsichtig

befestigen — Gewinde dabei nicht beschadigen (Abb. 3).
4. Vierkantmutter in die Einlegetasche unten an der Antriebseinheit einlegen (Abb. 4).

5. Die untere Halfte der Abdeckkappe HA auf die Befestigungsplatte HA aufsetzen und in die obere Hélfte der Abdeckkap-
pe HA einschieben. AnschlieBend Senkkopfschraube M5 x 16 mm (im Lieferumfang) mit der Vierkantmutter an der
Antriebseinheit befestigen (Abb. 5)

= — p—
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7.5.3 Hebeantrieb HA in Verbindung mit einem Profilzylinderschloss

Variante A - Hebe-Schiebe-Fligel ohne Profilzylinderschloss
(mit Rosette zur Abdeckung der Profilzylinderbohrung)

Bei der Nachriistung bereits eingebauter HS-Elemente, kann eine sichtbare Profilzylinderbohrung im Hebe-Schiebe-Fliigel
(z. B. durch Demontage der Hebelabdeckung) mit der im Zubehér erhéltlichen Rosette Schlossabdeckung iberdeckt werden

@_

)
Senkkopfschrauben
. St2,9%x 11 mm

Variante B — Hebe-Schiebe-Fliigel mit Profilzylinderschloss
(Profilzylinderschloss nicht im Lieferumfang)

Das HS-Beschlaggetriebe bietet standardméBig die Méglichkeit ein Profilzylinderschloss bauseits einzubauen.

®._

Profilzylinderschloss

X

Hinweis: Beim Einsatz des MHS400 smart, insbesondere bei neuen HS-Elementen, sollte ein Profilzylinderschloss nicht
eingebaut werden, da eine elekiromotorische Funktion bei verschlossenem Profilzylinderschloss nicht méglich ist.
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Einbau Hebeantrieb HA mit Profilzylinderschloss und Rosette Schloss

Aus Sicherheitsgrinden kann zusétzlich ein Profilzylinderschloss verwendet werden (z. B. bei Einbruchhemmung in Verbin-
dung mit einem RC2 HS-Beschlag). Folgende Arbeitsschritte sind dazu erforderlich:
1. Profilzylinderbohrung im Fligelprofil herstellen.
2. Die Rosette Schloss (Zubehér) auf dem Hebe-Schiebe-Fligel unterhalb des Hebeantriebs HA positionieren und mit
2 Senkkopfschrauben St 2,9 x 1 1mm (Lieferumfang) befestigen (Abb 1). Bei Aluminium-Elementen miissen vorher
2 Bohrungen mit jeweils @ 2 mm ausgefihrt werden.

® @M=

L Senkkopfschrauben ~ —-
’\E St2,9x11 mm

* Das Profilzylinderschloss muss flachenbiindig mit der Rosette Schloss abschlieBen und darf nicht iberstehen da sonst die
Befestigungsschraube der Abdeckkappe HA unten des Hebeantriebs HA fisr die manuelle Bedienung nicht mehr gelést

werden kann (Abb. 3 und 4)

@_.

== == —

i Befestigungsschrauben
Il M5 x 19 mm

Rosettenhche 4 mm

> ¢—
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7.6 Montage Schiebeantrieb SA - Schema A

28

7.6.1 Waagerechte Positionierung des Schiebeantriebs SA - Schema A

Beim Ausmessen der RIB ist darauf zu achten, ob das HS-Blendrahmenprofil mit oder ohne Uberdeckung eingesetzt wird. Bei
einer Uberdeckung liegt die Rahmeninnenkante nach innen versetzt und muss beim Ausmessen der RIB beriicksichtigt

werden. Der hier angegebene Versatz um 2 mm™ entspricht der Materialstérke der seitlichen Abdeckkappe SA.

Variante A — HS-Blendrahmenprofil ohne Uberdeckung

Schiebeantrieb SA um 2 mm™ versetzt zur Rahmeninnenkante positionieren (siehe Abb. A)

®

Abb. fiir Positionierung DIN links (DIN rechts spiegelbildlich)

/ 1N

Rahmeninnenkante

Haubenldnge

AuBenkante
Montagewinkel

=

|

! Rahmen-
Schiebeu:ntrieb SA | innenkante
[ Abdeckappesa ]| R\
2mm* 2mm*

Variante B — HS-Blendrahmenprofil mit Uberdeckung

O

Bei einem HS-Blendrahmenprofil mit Uberdeckung ist die Rahmeninnenkante durch die Uberdeckung nicht sichtbar. Der
Schiebeantrieb SA muss um 2 mm™ versetzt zur Rahmeninnenkante positioniert werden (siehe Abb. B). Dazu muss das Maf3
der Rahmeninnenkante zur AuBenkante der Uberdeckung vor dem Positionieren des Schiebeantriebs SA ausgemessen

werden.

Abb. fiir Positionierung DIN links (DIN rechts spiegelbildlich)

Uberdeckung Rahmeninnenkante Uberdeckung
— ] | "
AuBenkante
' Montagewinkel
! Rahmen- \
Schiebea:nirieb SA | innenkante \
| |
4 "\ Abdeckkappe SA ] ; N\ AuBenkante
2 mm* 2 mm* Uberdeckung

Haubenldnge

SIEGENIA
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7.6.2 Senkrechte Positionierung und Befestigung des Schiebeantriebs SA - Schema A

Zur Befestigung des Schiebeantriebes SA am oberen HS-Blendrahmenprofil sind zwei Schraubebenen (A oder B) vorgese-
hen. Spezielle Montageschnitte zum Einbau des MHS400 smart finden Sie in unserem Downloadportal:
downloads.siegenia.com/de/00007 /index.html

1. Befestigung des Schiebeantriebs SA am Montagewinkel auf Schraubebene A oder B.

2. Mitnehmer auf Mitnehmersockel aufsetzen und mit geeigneten Fensterbauschrauben anschrauben

3. Fligelkabel (Flachbandkabel, 6adrig) und Kabel-Energiefihrungskette mit der Steckerkupplung verbinden. Kabel darf
nicht gequetscht werden.

N

. Abdeckkappe Mitnehmer aufstecken.

©

Abdeckprofil SA auf Montagewinkel aufstecken.
. Abdeckkappen SA rechts und links auf Abdeckprofil SA aufschieben

o

AN
7N\

dadadddaaadd IaaaaaIJaaad aa)

\ Vi
AN /

|

19/ —
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7.7 Verdeckte Netzkabelverlegung und Anschluss - Schema A

Verdeckte Verlegung und Anschluss im Netzteil Schiebeantrieb SA - Schema A

Wichtiger Hinweis: Die bauseitige Verlegung des flexiblen Netzkabels (5 x 1,5 mm?) zum Schiebeantrieb SA sowie der
Anschluss im Netzteil des Schiebeantriebs SA muss von einer qualifizierten Elektrofachkraft vorgenommen werden.

A WARNUNG Gefahr der Uberhitzung!

Gefahr eines elektrischen Schlages!

> Vor der Montage unbedingt das Netzkabel vom Wechselstromnetz trennen oder Netzsicherungen abschalten.

Bei verdeckter Netzkabelverlegung und fir die Ansteuerung durch einen Wand- oder Schlissselschalter (nicht im Lieferum-
fang) muss der Anschluss des Kabels im Netzteil des Schiebeantriebs SA erfolgen.

1. Befestigungsschrauben der Netzteilabdeckung I6sen und Netzteilabdeckung entfernen.
2. Das serienméBig im Netzteil angeschlossene Steckerkabel demontieren und entfernen.

3. Das verdeckte Netzkabel durch die Ausklinkung des Montagewinkel in das Netzteilgehéuse fihren, dabei muss der
Mantel des Netzkabels bis in das Netzteilgehduse hineinreichen. Die Abisolierung des Netzkabels muss innerhalb des
Netzteilgehcuses erfolgen:

und|entfernen klinkung in das Netzteilgehduse

@ Deckenschelle Netzteilabdeckung @ Steckerkabel demontieren Verdecktes Netzkabel durch Aus-

fohren

Anschlussplan - Schema A

* Esist unbedingt eine allpolige Sicherheitstrennung vorzusehen.
*  Kabel gem&fB Anschlussplan im Netzteil anklemmen.

* Netzteilabdeckung mit den Befestigungsschrauben wieder befestigen

PE— i i — i — = PE— i — i —
N 1 N
L1 [T L1
. )/\B * Allpolige Sicherheitstrennung “F /‘,\B * Allpolige Sicherheitstrennung
J J J Anschluss
Anschluss \ Schliisseltaster,
T Taster ; | Codeschloss
Achtung, auf % % oder Installations
Polaritét achten! | | Bus Aktoren
|+ |-
! Asch N = blau / Nullleiter
‘s Anschluss . nschiuss L1 =braun / Phase
NLT23 ohne NLT23 mif 1 = keine Funktion
Netzteil Schaltereinheit Netzteil Schaltereinheit = schwarz / Zu

3 =grau/Auf
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7.8 Montage Lichtvorhang Schema A

Fir den Betrieb mit Lichtvorhang sind Anderungen am MHS400 smart erforderlich

Der geeignete Lichtvorhang ist zu bestellen bei: Lichtvorhang
Fa. CEDES GmbH o 0
Elektronische Systeme ﬁ . —
Elzmatten 6 |
D-79365 Reinhausen EFEﬂ
!
|
, | —
|

I
/ Lichtvorhang \

Terminalplatine zum Anschluss Lichtvorhang (Stecker oder Klemmen)

Empfénger Empfénger Sender Sender

innen \

aufen \ innen auBBen

+24V 1 || &/ 16 GND
lichtvorhang 2 Eingang 2 || & % 15
3 || & || 14 Testung
Empf{jnger GND 4 @ @ 13 +24V Sender
+24V 5 || D € 12 GND
Lichtvorhang 1 Eingang (RX) 6 ||| € &l n
7S €5 ||| 10 Testung
GND 8 || & & 9 +24V

Am Schiebeantrieb SA muss ein Jumper fir den Betrieb mit Lichtvorhang umgesteckt werden.

Terminalplatine zum Anschluss Lichtvorhang
m (Stecker oder Klemmen)

,I
Steckbuchsen
®
a
@
0 3 \ w
2 v
1A o o B3 :
\ Sz y AR S)
] \ ) g g
= \
AN

{

Jumper Position 3 = Betrieb mit Lichtvorhang
Jumper Position 2 = Betrieb mit Normalbetrieb ohne Lichtschranke

Jumper Position 1 = Betrieb mit reduzierter Fahr-Geschwindigkeit
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7.9 Montage Schiebeantrieb SA - Schema C

32

7.9.1 Waagerechte Positionierung des Schiebeantriebs SA - Schema C

Beide Schiebeantriebe missen genau in der Mitte der beiden FligelstoBkanten montiert werden. Dabei missen beide Montage-
winkel aneinander positioniert werden (Abb. 2 und 3). Die beiden Netzteile befinden sich dann innen gegeniiberliegend.

Uberpriifung der Rahmeninnenbreite (RIB) - Schema €

Beim Ausmessen der RIB ist darauf zu achten, ob ein HS-Blendrahmenprofil mit oder ohne Uberdeckung eingesetzt wird. Bei
einer Uberdeckung liegt die Rahmeninnenkante nach innen versetzt und muss beim Ausmessen der RIB beriicksichtigt
werden. Die RIB-Maf3e missen jeweils einzeln, fir den linken Schiebeantrieb SA (Maf3 1) und den rechten Schiebeantrieb

SA (Maf 2) ermittelt werden.

Zur Kontrolle der korrekten Messung sollte die Gesamt-RIB (Maf3 A) gemessen werden. Das Maf3 A muss mit der Summe der

RIB-Mafe 1 und 2 ibereinstimmen (Abb. 1).

@ A =RIB (mit Uberdeckung messen’)
Maf3 1 = Rahmeninnenkante Maf} 2 = Rahmeninnenkante
) bis Mitte Fligelstof3kante | bis Mitte FligelstoBkante .
Kabel- == | == Kabel-
austritt : i ’—‘—‘—‘ austritt
(wahlbar) ‘ ‘F—\ | —— (wahlbar)
% | [0 | =
_— { . | — q
=111 Schiebeantrieb SA Iinks\ / Schiebeantrieb SA rechts
abweichende Haubenlénge (auf Wunsch)
\
@) —
|
linke Montagewinkel | rechter Montagewinkel
/ |
L
Netzteil links Netzteil rechter
Schiebeantrieb SA ~ Schiebeantrieb SA
\
X A
- tte FligelstofSkanten
X > /ml
linke FligelstofBkanten \ ~ l | /,rechte FligelstoBkanten
|
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7.9.2 Senkrechte Positionierung und Befestigung der Schiebeantriebe SA - Schema C

Zur Befestigung der Schiebeantriebe SA am oberen HS-Blendrahmenprofil sind Bohrungen auf zwei Schraubebenen
(A oder B) vorgesehen. Positionieren und Anschrauben erfolgt je nach Einbausituation des jeweiligen HS-Profilsystems.
Spezielle Montageschnitte zum Einbau des MHS400 smart finden Sie in unserem Downloadportal:
downloads.siegenia.com/de/00007 /index.html

1. Befestigung der Schiebeantriebe SA am Montagewinkel auf Schraubebene A oder B.

2. Mitnehmer auf Mitnehmersockel aufsetzen und mit geeigneten Fensterbauschrauben anschrauben.

3. Fligelkabel (Flachbandkabel, 6adrig) und Kabel-Energiefihrungskette mit der Steckerkupplung verbinden. Kabel darf
nicht gequetscht werden

| —
;@D P —y
/Schruubebenen \ / J \

% \ = = Steckverbindungen
7 B — [ ® =
= , =G
6’@"( ' B ; = =—
| —
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Abdeckkappe Mitnehmer aufstecken.

Stecker mit 5poliger Buchse verbinden und das Verbindungskabel (4pol.) an der Platine aufstecken.
Kabel mit Kabelbinder auf Netzteilgehduse befestigen

Abdeckprofile SA auf Montagewinkel aufstecken.

Ab 7000 mm Gesamtlénge Abdeckprofile links und rechts auf Profilverbinder aufschieben.
Abdeckprofile durch andriicken auf Montagewinkel einrasten.

© N O O b

9. Abdeckkappen SA rechts und links auf Abdeckprofil SA aufschieben

| HS-Fligelkante

5polige Buchse
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7.10 Verdeckte Netzkabelverlegung und Anschluss - Schema C

Verdeckte Verlegung und Anschluss im Netzteil Schiebeantrieb SA - Schema C

Wichtiger Hinweis: Die bauseitige Verlegung des flexiblen Netzkabels (5 x 1,5 mm?) zum Schiebeantrieb SA sowie der
Anschluss im Netzteil des Schiebeantriebs SA muss von einer qualifizierten Elektrofachkraft vorgenommen werden.

A WARNUNG Gefahr der Uberhitzung!

Gefahr eines elektrischen Schlages!

> Vor der Montage unbedingt das Netzkabel vom Wechselstromnetz trennen oder Netzsicherungen abschalten.

Bei verdeckter Netzkabelverlegung und fiir die Ansteuerung durch einen Wand- oder Schlisselschalter (nicht im Lieferum-
fang) muss der Anschluss des Kabels in der 5poligen Buchse des Schiebeantriebs SA erfolgen.

1. Befestigungsschrauben der 5poligen Buchse 16sen und Stecker abziehen.
2. Das serienmdfig angeschlossene 2adrige Netzsteckerkabel abklemmen und entfernen.

3. Das verdeckte Netzkabel durch gesffneten Kabelkanal (klipsbar) und Kabelkanalaussparung in die 5polige Buchse
fihren. Der abisolierte Teil des Netzkabels muss sich innerhalb der 5poligen Buchse befinden:

@S ) 5polige Buchse @ Netzsteckerkabel @ verdecktes Netzkabel @ Stecker mit 5poliger Buchse
fecker demontieren abklemmen und entfernen anschlieBen verbinden und befestigen
/— Kabelkanal-
e aussparung \
E = A\ E
=
> o 9
'. ® ‘
= ~
=

y

S\
jNvd

0
[ |
,”
I
@

. ' ; = il _"”I
— i T I s > 7 |5 . \ ‘ i

Anschlussplan - Schema C

* Esist unbedingt eine allpolige Sicherheitstrennung vorzusehen.
* Kabel gemaB Anschlussplan in der 5poligen Buchse anklemmen.

 Stecker und 5polige Buchse verbinden und mit den Befestigungsschrauben wieder befestigen (Abb. 4)

PE— — i — i — = o
N N
L1 ] 1 L1 { I
. B * Allpolige Sicherheitstrennung . )/\B * Allpolige Sicherheitstrennung
F F
Anschluss
I ] Anschl N
T nicr uss \ \ Schliisseltaster,
aste ‘ i Codeschloss
| % oder Installations
: i Bus Aktoren
/’j\
. e . N =blau / Nullleiter
N L1123 |\ Anschluss N1 T 2 3 ) Anschluss L1 =braun / Phase
5polige Buchse / ohne 5polige Buchse | mit 1 = keine Funkfion

Schaltereinheit Schaltereinheit

= schwarz / Zu
= grau / Auf
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7.11 Montage Lichtvorhang Schema €

Fir den Betrieb mit Lichtvorhang sind Anderungen am MHS400 smart erforderlich

Der geeignete Lichtvorhang ist zu bestellen bei: Lichtvorhang
Fa. CEDES GmbH = / \
Elektronische Systeme £
Elzmatten 6 3 — — )
D-79365 Reinhausen £ | I |
| | T | I
N Uil N
Lichtvorhang /

Terminalplatine zum Anschluss Lichtvorhang (Stecker oder Klemmen)

Empfénger Empfénger Sender Sender

innen \

aufen \ innen aufBen

+24V 1 || & &/l 16 GND
lichtvorhang 2 Eingang 2 || &5 % 15
3| &5 || 14 Testung
Empfénger GND 4 || & || 13 +24v Sender
+24V 5 || D €| 12 GND
Lichtvorhang 1 Eingang (RX) 6 ||| €5 &l n
7 |l &5 €5 || 10 Testung
GND 8 | &5 @ 9 +24Vv

Am Schiebeantrieb SA muss ein Jumper fir den Betrieb mit Lichtvorhang umgesteckt werden.

Jumper Position 3 = Betrieb mit Lichtvorhang
Jumper Position 2 = Betrieb mit Normalbetrieb ohne Lichtschranke

Jumper Position 1 = Betrieb mit reduzierter Fahr-Geschwindigkeit
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7.12 Montageabschluss

Manuelle Funktionspriifung des HS-Elements bei eingebautem MHS400 smart

Um Reibungen und Widersténde beim manuellen Verfahren des Hebe-Schiebe-Fligels feststellen zu kdnnen, sollte der
Schiebeantrieb vom Fliigel entkoppelt werden. Dazu wird einfach der Mitnehmer am Schiebeantrieb SA vom Mitnehmerso-
ckel am Hebe-Schiebe-Fligel gelést und der Stecker vom Verbindungskabel Hebeantrieb HA im Schiebeantrieb SA heraus-
gezogen.

Magliche Ursachen fir Stérungen der Funktionalitat des MHS400 smart

nachtragliche Verdnderungen am HS-Element nach Montage des MHS400 smart (z. B. Verénderung von Stoppern,
Endsticken usw.)

Dichtungen am HS-Element zu steif oder nicht richtig eingezogen

Dichtungslippe schleift an der Fihrungsschiene

Beim Verfahren schleifen die Kabelhalter in der oberen Fligelnut an der Fishrungsschiene

Fihrung, vorn oben und Fihrung, hinten oben sind in der Fliigelnut nicht richtig positioniert (z. B. zu hoch eingebaut)
das HS-Element ist verzogen und/oder schief bzw. nicht senkrecht in der Laibung eingebaut

Bodenschwelle nicht genau waagerecht ausgerichtet

grober Schmutz oder Beschédigungen auf der Laufschiene

Thermisches Verhalten des Materials nicht beriicksichtigt (z. B. dauerhafte direkte Sonneneinstrahlung, dunkler Farbton
der HS-Element Bauteile)

HS-Element ist nicht fachgerecht verglast bzw. verklotzt

Die Ursachen sollten mit entsprechenden MaBnahmen von qualifiziertem Fachpersonal behoben werden.

08.2018
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8. Inbetriebnahme - Schema A

8.1 Allgemeine Hinweise zur Inbetriebnahme

* Nach erfolgter Montage des MHS400 smart (erste Inbetriebnahme) muss eine Referenzfahrt, sowie eine Vermessungs-
und Einlernfahrt erfolgen.

* Die Referenzfahrt, sowie die Vermessungs- und Einlernfahrt dienen dazu die GréBe der Hebe-Schiebe-Elemente und der
Verfahrkréfte zu ermitteln.

* Nach einem Stromausfall muss die Referenzfahrt erneut durchgefihrt werden. Die Vermessungs- und Einlernfahrt ist nur
bei erster Inbetriebnahme erforderlich.

e Alle MaBBnahmen zur Inbetriebnahme diirfen nur von qualifiziertem Fachpersonal durchgefihrt werden.

8.2 Referenzfahrt
1. Reset Taste driicken (a) oder Stromkreis unterbrechen und dann wieder mit Strom versorgen (b)
2. Hebe-Schiebe-Fligel in ,SchlieBen”-Position bewegen (ggf. manuell)
3. Taster am Hebeantrieb driicken (¢)
4. Der Hebe-Schiebe-Fligel senkt, hebt und senkt/verriegelt wihrend der Referenzfahrt automatisch (d).

Hinweis: Wahrend der Referenzfahrt blinkt die LED rot (e).
5. Nach durchgefihrter Referenzfahrt und Erreichen der ,Verriegeln”-Position erlischt die LED.

7\

b bbbl

®

ol 111
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8.3 Vermessungs- und Einlernfahrt

A WARNUNG Verletzungsgefahr! Es kénnen Hénde, Arme, Beine und FiBe ein-und/oder

abquetscht werden! Es erfolgt keine Sicherheitsabschaltung!

> Wahrend der Vermessungs- und Einlernfahrt Sicherheitsabstand zu den bewegten Elementen einhalten.

A WARNUNG Gefahr von falschen Messwerten!

Damit sich keine falschen Messwerte ergeben, darf das MHS400 smart System wdhrend der Vermessungs- und
Einlernfahrt keinesfalls gestdrt bzw. behindert werden!

v

1. Hebe-Schiebe-Fligel in ,SchlieBen”-Position bewegen (ggf. manuell)
Taste ,PROG” driicken (a)
Hinweis: Die LED blinkt griin (b).
3. Taster am Hebeantrieb 11 Sekunden gedriickt halten (c)
Hinweis: Wahrend der Taster gedriickt wird, erklingen nacheinander:
1 kurzer Hupton, 2 kurze Huptdne, 3 kurze Hupténe, 4 kurze Hupténe. Danach Taster loslassen.
4. Taster am Hebeantrieb 2 Sekunden gedriickt halten (d)
Hinweis: Wahrend der Taster gedriickt wird erklingt 1 kurzer Hupton. Danach Taster loslassen.

N

.
| Jb‘

S SPR SPPH FEpp

N , i
.\111\111\\1\11\1\11l

Positionen der Vermessungs- und Einlernfahrt

Der Hebe-Schiebe-Fliigel entriegelt und féhrt bis zur Endposition Anschlag auf.
Der Hebe-Schiebe-Fligel fahrt zuriick in , SchlieBen”-Position
Der Hebe-Schiebe-Fligel fahrt wieder bis zur Endposition Anschlag auf

Der Hebe-Schiebe-Fligel fahrt wieder zuriick in , SchlieBen”-Position

O~ b=

Der Hebe-Schiebe-Fligel verriegelt
Hinweis: Wahrend der Vermessungs- und Einlernfahrt blinkt die LED rot.

1. 2. 3. ‘ 4. 5,
0 i i | i i
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9. Einlernen Zwischenstopp - Schema A

’ Ix ’ 2x ’ 3x
3 ) )
Taste ,PROG”
driicken
... Taster an der gewiinschten ... Hebe-Schiebe-Fligel hélt an
Position 1 x kurz driicken... und Position wird gespeichert ...

... Hebe-Schiebe-Fligel
entriegelt und fahrt an...

ﬂ > o »

{a=>)
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10. Bedienung - Schema A

10.1 Betrieb ,,Offnen” - ~Stop” - ,Verriegeln”

Bei jeder Betdtigung des Tasters wird die Funktion zwischen ,Offnen” -, Stop” -, Verriegeln” gewechselt.
Hinweis: Wahrend dem Offnen leuchtet die LED griin. Wéhrend dem SchlieBen und Verriegeln leuchtet die LED rot.

1 x kurz driicken 1 x kurz driicken 1 x kurz driicken
o Hebe-Schiebe-Fligel Hebe-Schiebe-Fligel e Hebe-Schiebe-Fligel

JJJ fahrt auf ... O‘nJ stoppt ... JL fahrt zu und verriegelt.

10.2 10-Min.-Spaltliftungsposition

Der Hebe-Schiebe-Fligel fahrt in die Spaltliftungsposition und senkt sich ab. Nach 10 Minuten féhrt der Hebe-Schiebe-Fli-
gel automatisch wieder zu und verriegelt.

Hinweis: Wahrend der Spaltliftung blinkt die LED griin.

2 x kurz driicken Hebe-Schiebe-Fligel @ ... nach 10-Min. f&hrt
o Hebe-Schiebe-Fligel bleibt 10-Min. in der Hebe-Schiebe-
‘,JJ fahrtin ,Spaltliftung”... ,Spaltlifung”... Fligel zu und verriegelt
]

f » Hﬂ » s

I -
10.3 Zwischenstopp (begrenzte Offnungsweite)
Der Hebe-Schiebe-Fligel féhrt in einen eingelernten Zwischenstopp (siehe Seite 40).
Taster 2 Sek. 1 x kurzer Hupton Hebe-Schiebe-Fligel fahrt auf ... Hebe-Schiebe-Fligel in
@ gedriickt halten ,Zwischenstopp”

@L»J»ﬂ > | (&

N
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10.4 Sonderfunktion ,, Offnung bis zur Endposition” (Anschlag)

42

Aus Sicherheitsgriinden féhrt der Hebe-Schiebe-Fliigel im elektromotorischen Normalbetrieb nicht ganz auf.

Um den Hebe-Schiebe-Fligel gezielt in seine absolute Endposition (bis Anschlag) zu bringen, kann man ihn manuell

aufschieben oder iiber eine spezielle Taster Bedienung am Hebeantrieb dorthin fahren. Dazu muss sich der Hebe-Schiebe-
Fligel in seiner ,Offnen”-Position befinden.

1 x kurz driicken

Taster daverhaft ... Hebe-Schiebe-Fligel féhrt
Hebe-Schiebe-Fligel féhrt auf ... @ gedriickt halten... weiter auf...
r T » | » %0 i » i
... bei Erreichen der Hebe-Schiebe-Fligel ... Hebe-Schiebe-Fligel
Endposition Taster loslassen ... hélt sofort an

: » ﬁﬁb » (o)

Hinweis: Bei Ausfiihrung mit optionaler Terminalplatine fiir Lichtvorhang nicht erforderlich. Der Hebe-Schiebe-Fligel wird
bei der Ausfihrung mit Lichtvorhang immer bis zur Endposition aufgefahren.
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11. Inbetriebnahme - Schema C

11.1 Allgemeine Hinweise zur Inbetriebnahme

Nach erfolgter Montage des MHS400 smart (erste Inbetriebnahme) muss eine Referenzfahrt, sowie eine Vermessungs-
und Einlernfahrt erfolgen.

Die Referenzfahrt, sowie die Vermessungs- und Einlernfahrt dienen dazu die GréBe der Hebe-Schiebe-Elemente und der
Verfahrkréfte zu ermitteln.

Nach einem Stromausfall muss die Referenzfahrt erneut durchgefiihrt werden. Die Vermessungs- und Einlernfahrt ist nur
bei erster Inbetriebnahme erforderlich.

Alle MaBnahmen zur Inbetriebnahme dirfen nur von qualifiziertem Fachpersonal durchgefiihrt werden.

11.2 Referenzfahrt

Bei Schema C wird zwischen Erstfligel I (erstéfinender Fligel) und Zweitfligel /\ (Verriegelungsbolzen oder Schwenk-
haken auf Verschlussseite) unterschieden.

1.

2
3.
4

Beide Reset Tasten driicken (@) oder Stromkreis unterbrechen und dann wieder mit Strom versorgen (b)

. Beide Hebe-Schiebe-Fligel in ,SchlieBen”-Position bewegen (ggf. manuell)

Taster am Hebeantrieb des Zweitfligel /\ driicken (c)

. Die Hebe-Schiebe-Fligel senken, heben und senken/verriegeln wihrend der Referenzfahrt automatisch (d).

Hinweis: Wahrend der Referenzfahrt blinken beide LED rot (e).

Nach durchgefihrter Referenzfahrt und Erreichen der ,Verriegeln”-Position erlischen beide LED.

aWa\
SN

i

bbbl

08.2018

SIEGENIA 43



MHS400 smart Montage- und Bedienungsanleitung

11.3 Vermessungs- und Einlernfahrt

A WARNUNG Verletzungsgefahr! Es kénnen Hénde, Arme, Beine und FiBe ein-und/oder

abquetscht werden! Es erfolgt keine Sicherheitsabschaltung!

> Wahrend der Vermessungs- und Einlernfahrt Sicherheitsabstand zu den bewegten Elementen einhalten.

A WARNUNG Gefahr von falschen Messwerten!

Damit sich keine falschen Messwerte ergeben, darf das MHS400 smart System wdhrend der Vermessungs- und
Einlernfahrt keinesfalls gestdrt bzw. behindert werden!

v

1. Hebe-Schiebe-Fligel in ,SchlieBen”-Position bewegen (ggf. manuell)
Taste ,PROG” driicken (a)
Hinweis: Die LED blinkt griin (b).
3. Taster am Hebeantrieb des Zweitfligel /\ 11 Sekunden gedriickt halten (c)
Hinweis: Wahrend der Taster gedriickt wird, erklingen nacheinander:
1 kurzer Hupton, 2 kurze Huptdne, 3 kurze Hupténe, 4 kurze Hupténe. Danach Taster loslassen.

4. Taster am Hebeantrieb des Zweitfligel /\ 2 Sekunden gedriickt halten (d)
Hinweis: Wahrend der Taster gedriickt wird erklingt 1 kurzer Hupton. Danach Taster loslassen.

N

A

il

11 sec.

2 sec. ‘ ‘

@ 1x
o J ’ 5 ’
L > > il

“vvvvvvvvvvvvvv
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Positionen der Vermessungs- und Einlernfahrt

Auf den folgenden Seiten wird die jeweilige Bedienungsreihenfolge am Beispiel eines Erstfligels links dargestellt. Folgende
Positionen werden nach dem Start angefahren:

1.

Beide Hebe-Schiebe-Fligel Bl A\ entriegeln und Erstfligel Bl fahrt ein kleines Stiick auf (in Warteposition).

2. Zweitfligel /\ fahrt bis zur Endposition Anschlag auf und wieder zuriick in , SchlieBen”-Position.
3.
4. Erstfligel B fahrt bis zur Endposition Anschlag auf, wieder zuriick in Warteposition, stoppt kurz und féhrt weiter bis in

Zweitfligel /\ fahrt wieder bis zur Endposition Anschlag auf, zuriick in ,SchlieBen”-Position und verriegelt.

,SchlieBen”-Position.

Erstfligel B fahrt wieder bis zur Endposition Anschlag auf, zuriick in Warteposition, stoppt kurz und féhrt weiter bis in
,SchlieBen”-Position.

Erstfligel B verriegelt

[e>)
[a>15s
[«>Tn]
(=515
[ex>]5]
[e>)

L §|

con
[a>15S
[=>)

[a=>)5%
(=10
[
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12. Einlernen Zwischenstopp - Schema C

o Erstfligel Bl und Zweitfligel 2\ misssen einzeln fir den gewiinschten Zwischenstopp eingelernt werden.

* InderRegelist es ausreichend den Zwischenstopp nur fir den Erstfligel einzulernen.

Einlernen Erstfligel

=
i
D
LED blinkt /
Taste driicken grin
@ . Taster Erstfligel 1x kurzer 2x kurzer ... 3x kurzer Hupton,
8 Sek. gedriickt halten... Hupton Hupton danach Taster loslassen ...

. > > >
) > I

.. Erstfligel entriegelt und f&hrt an... .. Erstfligel hélt an und Position
wird gespeichert

Taster Erstfligel an der gewiinschten
Position 1x kurz driscken...

»Wj.»

o0
o>
(a1

Einlernen Zweitfligel

) T B
RESET Var’ =4
,PROG" LED blinkt
Taste driicken griin
@ A Taster Zweitfligel 1x kurzer 2x kurzer ... 3x kurzer Hupton,
8 Sek. gedriickt halten... Hupton Hupton danach Taster loslassen ...

N

... Zweifligel hlt an und Position
wird gespeichert

o > > >
) NI IRV rF

Taster Zweiffligel an der gewiinschten
Position 1x kurz driicken...

A
i » m » ;
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13. Bedienung - Schema C

Die Hebe-Schiebe-Elemente Schema C haben zwei ansteuerbare Hebe-Schiebe-Fligel (Erstfligel Bl und Zweitfligel /\). Der
Erstfligel ist der erstoffnende Fligel und der Zweitfligel ist der nachfolgend 6ffnende Fliigel. Die Position fir Erst- und
Zweitfligel (rechter oder linker Hebe-Schiebe-Fligel) muss bei der Bestellung festgelegt werden. In dieser Anleitung ist als
Beispiel der linke Hebe-Schiebe-Fligel als Erstfligel und der rechte Hebe-Schiebe-Fligel als Zweitfligel dargestellt.

Hinweis: Der Taster fir den Erstfligel steuert den entsprechenden Hebe-Schiebe-Fligel einzeln an.
Der Taster fiir den Zweitfligel steuert beide Hebe-Schiebe-Fligel gleichzeitig an.

13.1 Betrieb ,,Offnen” - ~Stop” - ,Verriegeln”
Bei jeder Betdtigung des Tasters wird die Funktion zwischen ,Offnen” -, Stop” - ,Verriegeln” gewechselt.
Hinweis: Wahrend dem Offnen leuchtet die LED griin. Wéhrend dem SchlieBen und Verriegeln leuchtet die LED rot

Taster Erstfligel [
(der Erstfligel wird gesteuert)

[6) 1 x kurz driicken © 1 x kurz driicken (o) 1 x kurz driicken
Hebe-Schiebe-Fligel fahrt Hebe-Schiebe-Fligel Hebe-Schiebe-Fligel
. auf ... R stoppt ... fahrt zu und verriegelt.

o
(=153

o0

[a515

> |CF | >

Taster Zweitfligel /\
(der Erstfligel und Zweitfligel wird gesteuert)

o) 1 x kurz driicken 1 x kurz driicken 1 x kurz driscken
Hebe-Schiebe-Fligel fahrt Hebe-Schiebe-Fligel Hebe-Schiebe-Fligel
auf ... stoppt ... fahrtzu ...

i » | (©r 1@ » ;
4|

13.2 10-Min.-Spaltliftungsposition

Bei Schema C fshrt nur der Erstfligel in die 10-Min.-Spaltliftungsposition. Dort senkt er sich ab. Die LED blinkt griin wéhrend
der 10 Minuten Liftungsphase, geht dann aus und der Erstfligel féhrt wieder zuriick in die ,ZU“-Position. Dort verriegelt er.

Taster Erstfligel [
(der Erstfligel wird gesteuert)
- 2 x kurz driicken Hebe-Schiebe-Fligel bleibt @ ... nach 10-Min. f&hrt
Hebe-Schiebe-Fligel féhrt in 10-Min. in , Spaltliftung”... Hebe-Schiebe-Fligel zu und verriegelt

,Spaltlgftung”...

[ex>) ]

i »

H A
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13.3 Zwischenstopp (begrenzte Offnungsweite)

Erst- und Zweitfligel werden einzeln angesteuert und fahren dann in den eingelernten Zwischenstopp.

Taster Erstfligel [
(der Erstfligel wird gesteuert)

O

Taster 2 Sek.
gedriickt halten...

O\JL Erstfligel féhrt auf ... 1x kurzer Hupton Erstfligel in ,Zwischenstopp”

o
(=50
[a=>)53

» »J»ﬁ
|
\\\

Taster Zweitfligel AN
(der Erstfligel und Zweitfligel wird gesteuert)

Y

o) Erstfligel f&hrt in Warteposition
JL Zweitfligel féhrt auf ...

»

Taster 2 Sek.
gedriickt halten...

1x kurzer Hupton Zweitfligel in ,Zwischenstopp”

[«o]0]
[e=>]53
o0

|
> | »
| 5
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13.4 Sonderfunktion ,, Offnung bis zur Endposition” (Anschlag)

Aus Sicherheitsgriinden fahren beide Hebe-Schiebe-Fligel im elekiromotorischen Normalbetrieb nicht ganz auf. Um die
Hebe-Schiebe-Fligel vollstéindig zu &ffnen, also in ihre absolute Endposition (bis Anschlag) zu bringen, kann man sie einzeln
manuell aufschieben oder iber eine spezielle Tastereingabe am entsprechenden Hebeantrieb HA dorthin fahren. Dazu
missen sich die Hebe-Schiebe-Fligel in ihrer , AUF“-Position befinden.

Taster Zweitfligel AN
(der Erstfligel und Zweitfligel wird gesteuert)

1x kurz driicken ... beide Hebe-Schiebe-Fligel fahren auf ...

VAN

C oM
Co[>

N

Taster daverhaft
gedriickt halten... ... Hebe-Schiebe-Fligel fahrt weiter auf...

A/H
g

[ex>) 0]
[ex>]p3

Erstfl] und Zweitflogel /\

einzeln bedienen

... bei Erreichen der Hebe-Schiebe-
Fligel Endposition Taster loslassen ... ... Hebe-Schiebe-Fligel halt sofort an

vl
‘JL » @0

Hinweis: Diese Sonderfunktion kann nur fir Erst- und Zweitfligel getrennt ausgefihrt werden.

Hinweis: Bei Ausfiihrung mit optionaler Terminalplatine fiir Lichtvorhang nicht erforderlich. Der Hebe-Schiebe-Fligel wird
bei der Ausfihrung mit Lichtvorhang immer bis zur Endposition aufgefahren.
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14. Manuelle Notbedienung

Bei einem Ausfall des Hebeantriebs HA kann der Hebe-Schiebe-Fligel mit dem mitgelieferten Notbedienhebel (Innensechs-
kantschlissel SW 8) manuell angehoben bzw. abgesenkt werden. AnschlieBend kann der Hebe-Schiebe-Fliigel manuell
verschoben werden.

Hinweis: Der Notbedienhebel soll ausschlief3lich zur manuellen Bedienung im Stérungsfall verwendet werden. Bewahren
Sie ihn deshalb in der Néhe des Hebe-Schiebe-Elementes auf.

A WARNUNG Verletzungsgefahr durch zurickschlagenden Notbedienhebel!

> Wadhrend der manuellen Bedienung mit dem Notbedienhebel diesen ausreichend festhalten. Bei der Entriegelung wird
der Notbedienhebel mit dem Gewicht des Hebe-Schiebe-Fligels belastet.

50

Befestigungsschraube M5 x 19 mm an der Abdeckkappe HA unten herausdrehen und Abdeckkappe abnehmen.
Notbedienhebel in die Offnung (SW 8) der Antriebseinheit stecken
Notbedienhebel festhalten und Entriegelungsknopf an der Antriebseinheit tief eindriicken — der Antrieb ist entriegelt

Den Notbedienhebel um 180° drehen (bei Schema C zuerst den Erst-Fligel betdtigen), der Hebe-Schiebe-Fligel hebt an
und lasst sich dann manuell verschieben

M LN =

Hebe-Schiebe-Fligel
hebt an

180° drehen
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15. Pflege und Wartung

A WARNUNG Elektrisch betriebenes Gerét.

Lebensgefahr durch Stromschlag oder Feuer.
Um Personen-und Sachschédden zu vermeiden, beachten Sie unbedingt Folgendes:

> Ziehen Sie vor jeder Reinigung oder vor Wartungsarbeiten den Netzstecker aus der Steckdose. Dabei niemals am Kabel

ziehen, um das Gerdt vom Stromnetz zu trennen.

Bei Gerditen mit Festanschluss am 230 V Wechselstromnetz schalten Sie die Netzzuleitung allpolig ab. Gegebenenfalls
missen die Sicherungen entfernt werden.

15.1 Reinigung

Wichtig: Beim Reinigen des MHS400 smart darf keine Flissigkeit ins Gerdteinnere gelangen.

Verwenden Sie keine aggressiven oder [&sungsmittelhaltigen Reinigungsmittel oder scharfkantigen Gegensténde, da
sonst die Gehduseoberfléchen beschédigt werden kénnen.

Reinigen Sie das Gerét niemals mit einem Hochdruckreiniger oder einem Dampfstrahlgerét.
Reinigen Sie den MHS400 smart mit einem mit milder Seifenlauge oder Spilmittel angefeuchteten Tuch.

Beachten Sie die Sicherheitsvorschriften fir die Arbeit mit elektrischen Werkzeugen, sowie, falls erforderlich, fir Leitern,
Tritte, Arbeiten ber Kopf und in bestimmten Hahen.
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16. Beseitigung von Stérungen

Bei einem Stérfall auf keinen Fall das Gerét 8ffnen und/oder versuchen es zu reparieren.

Wenn die nachfolgende Tabelle das Problem nicht beschreibt, wenden Sie sich bitte an Ihren Fenster-Fachbetrieb oder direkt

an SIEGENIA: Tel. +49 271 39310

16.1 MHS400 smart

Problem- S .
S T LED mégliche Ursache Lésungsvorschlag
MHS400 smart mit Hilfe der SIEGENIA Comfort App
verriegeln
Taster am HS-Fligel 2x kurz antippen
Funkfion SchlieBen ohne Funktion ,SchlieBen ohne Verriegeln” [&schen:
Verrie |lrl1" worde einbro. 1. HS-Fligel bis in Endposition fahren (siehe Seite
MHS400 smart oreeet o e 42 und 49).
verriegelt nicht gnTeitur:e HZ; '\eAOeTSICe)]U] gé 2. Taste ,PROG" driicken (LED blinkt griin)
InFroroSFernb;adienun ’ 3. Taster 4 sek. gedriickt halten (1 kurzer Hupton
! 9 erklingt, 2 kurze Hupténe erklingen)
4. Taster loslassen
5. Taster erneut driicken und halten (1 langer
Hupton erklingt)
aus keine Stromversorgung Stromversorgung iberprifen
aus Ier;ir;:rer-rl:nerrnbedmnung nicht siehe Bedienungsanleitung Infrarot-Fernbedienung
blinkt rof MHS400 smart nicht Referenzfahrt durchfishren
Keine Funktion initialisiert (siehe Seite 38 und 43)
des blinkt Uberhitzun Warten bis Antrieb abkihltund das Blinken der LED
MHS400 smart 2x griin- 3x rot ermiizung erlischt
Spannung fir min. 10 Sek. unterbrechen, dann Refe-
blinkt Svstemtest neqafi renz- und Vermessungsfahrt starten (siehe Seite
rot/griin 4 gatv 38 und 43) (bei mehrfachem vorkommen
Service verstandigen)
MHS400 smart
bricht Schlief-/ Hindernis blockiert den . . .
Offnungsvorgang aus Schiebewed des Hebe.Schie- Hindernis beseitigen und
ab und fahrt fir 4 be-Fliael 9 MHS400 smart erneut betétigen
Sek. in die erivgels
Gegenrichtung
- Ej:;:rv(;/ifﬁe-\i/r:;:li::rgkszUm WLAN:-Router des Heimnetzwerks neu starten
- Ei;:ﬁiﬁgﬁgi:dung zum Smartphone/Tablet neu starten
MHS400 t
e s Reset am MHS400 smart durchfihren:
reagiert nicht auf
Smartphones/ 1. ,PROG" Taste 3x kurz hintereinander driicken.
Tablets Keine WLANVerbindung zum 2. Direkt im Anschluss ,PROG” Taste 1x lang
- MHS400 smart 9 driicken (ca. 4 sec. halten)

3. Hebe-Schiebe-Fligel fahrt zu

Das Modul ist dann wieder im Auslieferungs-
zustand.

52
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MHS400 smart

16.2 SIEGENIA Comfort App

Detaillierte Informationen zur Bedienung und Beseitigung von Stérungen finden Sie auf der SIEGENIA Smarthome Internet-

seite.
https//smarthome.siegenia.com

Dl
=

17. Technische Daten

Angaben fiir einen MHS400 smart

Spannungsversorgung Schema A

120-230V~,22W

Spannungsversorgung Schema C

120-230V~, 48 W

Betriebsspannung Gerét
(Netzteil im Schiebeantrieb integriert)

24VDC

max. Verschiebekraft im Schiebebetrieb

ca. 50 N (je Fligelgewicht und Reibung)

max. Drehmoment am Vierkant

ca. 25 Nm

Verfahrgeschwindigkeit ca. 150 mm/sec.
Laufzeit Hebeantrieb HA ca. 7 sec.
Temperaturbereich -5°Cbis +50°C

Einklemmschutz

elektronische Uberlastabschaltung (Strombegrenzung nach Norm)

Schutzart

IP20 fiir trockene Rédume

Anschluss Wechselstromnetz werkseitig

Eurostecker, Kabellénge 5 m

Anschluss Wechselstromnetz bauseitig
(verdeckte Kabelfiihrung)

Kabel 5 x 1,5 mm?
(allpolige Sicherheitstrennung erforderlich)

Anschlussklemmen

for max. 2,5 mm?2 Zuleitungsquerschnitt

18. Zubehor
Materialkurztext Material-Nr.
Bohrlehre Mitnehmer GABBOO10-0E5010
Bohrlehre Durchgangsbohrung GABBO020-0E5010

Rosette Schloss

GZRS0010-096010 (weif3, RAL 9003)
GZRS0010-025010 (silber, RAL 2006)

Rosette Schlossabdeckung

GZRA0010-096010 (weif3, RAL 9003)
GZRA0010-025010 (silber, RAL 9006)

Infrarot-Fernbedienung

GZFB0020-025010

Lichtvorhang innen / auflen

erhdltlich bei Firma CEDES GmbH
Elzmatten 6, D-79365 Reinhausen

19. Feedback zur Dokumentation

Hinweise und Vorschldge, die zur Verbesserung unserer Dokumentation beitragen, nehmen wir gerne entgegen. Bitte senden
Sie uns Ihre Anregungen per E-Mail an ‘dokumentation@siegenia.com’.

08.2018
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20. EG-Einbauerklérung

54

Hersteller SIEGENIA-AUBI KG
Beschlag- und Lisftungstechnik
Duisburger Straf3e 8
57234 Wilnsdorf

erklart, dass das Produkt Hebe-Schiebe-Antrieb

Gerateart

MHS400 smart
Typbezeichnung

mit folgenden grundlegenden Anforderungen ibereinstimmt:

EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG
EMV-Richtlinie 2014/30/EU
EN 301 489-1

EN 301 489-17

Niederspannungsrichtlinie ~ 2014/35/EU

EN 60335-1:2012
EN 60335-2-103:2010

RoHS-Richtlinie 2011/65/EU

Dieser Erklérung liegen Prifberichte zugrunde von:
EMC TestHaus Dr. Schreiber GmbH -Prisfprotokoll 14/457

Die unvollsténdige Maschine darf erst dann in Betrieb genommen werden, wenn gegebenenfalls festgestellt wurde, dass
die Maschine, in die die unvollsténdige Maschine eingebaut werden soll, den Bestimmungen der Maschinenrichtlinie
entspricht.

Die speziellen technischen Unterlagen wurden geméf3 Anhang VIi Teil B der EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG erstellt.

Wir verpflichten uns, diese den Marktiberwachungsbehérden auf begriindetes Verlangen innerhalb einer angemessenen
Zeit in elektronischer Form zu Gbermitteln. Die vorgenannten technischen Unterlagen kénnen beim Hersteller angefordert
werden.

, 000 1 /1
; 0 W, / “pu&%b [. ;
Siegen, 2016-10-28 'G. Wond¥rs
(Geschéftsbereichsleitung)

Diese Erklarung bescheinigt die Ubereinstimmung mit den genannten Richtlinien, beinhaltet jedoch keine Zusicherung von
Eigenschaften im rechtlichen Sinne.

Die Sicherheitshinweise in der mitgelieferten Produktdokumentation sind zu beachten.
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SIEGENIA

brings spaces to life

Hauptsitz:
IndustriestraRe 1-3
57234 Wilnsdorf
DEUTSCHLAND

Telefon: +49 2713931-0
Telefax: +49 2713931-333
info@siegenia.com
www.siegenia.com

Unsere internationalen Anschriften

finden Sie unter: www .siegenia.com

SIEGENIA weltweit:

Benelux Telefon: +31 85 4861080

China Telefon: +86 316 5998198
Deutschland Telefon: +49 27139310
Frankreich Telefon: +33 3 89618131
GroRbritannien Telefon: +44 2476 622000
Italien Telefon: +39 02 9353601
Osterreich Telefon: +43 6225 8301

Polen Telefon: +48 77 4477700
Russland Telefon: +7 495 7211762
Schweiz Telefon: +4133 3461010
Siidkorea Telefon: +82 317985590
Tiirkei Telefon: +90 216 5934151
Ukraine Telefon: +380 44 4637979
Ungarn Telefon: +36 76 500810
WeiRrussland Telefon: +375 17 3143988

Sprechen Sie mit Ihrem Fachbetrieb:

H47.MOTSO10DE/ 1
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